
• Primitives 

𝒇(𝒙) 𝑭(𝒙) 

𝑥𝑛 
1

𝑛 + 1
𝑥𝑛+1 

 
1

√𝑥
 2√𝑥 

1

𝑥
 

ln(𝑥) 
avec 𝑥 > 0 

𝑒𝑘𝑥 
1

𝑘
𝑒𝑘𝑥 

cos(𝑎𝑥 + 𝑏) 
1

a
sin(𝑎𝑥 + 𝑏) 

sin(𝑎𝑥 + 𝑏) −
1

𝑎
cos(𝑎𝑥 + 𝑏) 

      Méthode : Identifier la structure la plus proche de l’expression à primitiver, ajouter un éventuel 
facteur correctif et primitiver à l’aide des tableaux ci-dessus. 

 

• Équations différentielles et solutions  

      (𝐸0) ∶ 𝑦′ = 𝑎𝑦         𝑦′ = 𝑎𝑦 + 𝑏 (𝐸): 𝑦′ = 𝑎𝑦 + ℎ 

𝑥 ↦ 𝑘𝑒𝑎𝑥, 𝑘 ∈ ℝ 
        𝑥 ↦ 𝑘𝑒𝑎𝑥 −

𝑏

𝑎
 

𝑥 ↦ 𝑘𝑒𝑎𝑥 + 𝑔 
avec 𝑔(𝑥) une 

solution 
particulière. 

 

 

 
• Calcul intégral :   ∫ 𝑓(𝑥)

𝑏

𝑎
𝑑𝑥 = 𝐹(𝑏) − 𝐹(𝑎) 

 Où 𝐹 est une primitive de 𝑓 sur un intervalle 𝐼 contenant 𝑎 et 𝑏 

➢ Valeur moyenne : µ =
1

𝑏−𝑎
∫ 𝑓(𝑥)

𝑏

𝑎
𝑑𝑥 

➢ Relation de Chasles : ∫ 𝑓(𝑥)
𝑏

𝑎
𝑑𝑥 + ∫ 𝑓(𝑥)

𝑐

𝑏
𝑑𝑥 = ∫ 𝑓(𝑥)

𝑐

𝑎
𝑑𝑥 

➢ Linéarité : 𝛼 ∫ 𝑓(𝑥)
𝑏

𝑎
𝑑𝑥 + 𝛽 ∫ 𝑔(𝑥)

𝑏

𝑎
𝑑𝑥 = ∫ (𝛼 𝑓(𝑥) + 𝛽 𝑔(𝑥))

𝑏

𝑎
𝑑𝑥 

➢ Positivité : si 𝑓 ≥ 0 et 𝑎 ≤ 𝑏, alors ∫ 𝑓(𝑥)
𝑏

𝑎
𝑑𝑥 ≥ 0 

➢ Relation d’ordre : si 𝑓(𝑥) ≥ 𝑔(𝑥) alors ∫ 𝑓(𝑥)
𝑏

𝑎
𝑑𝑥 ≥ ∫ 𝑔(𝑥)

𝑏

𝑎
𝑑𝑥 

➢ Intégration par parties : 

 ∫ 𝑢′(𝑥)𝑣(𝑥)𝑑𝑥 = [𝑢(𝑥)𝑣(𝑥)]𝑎
𝑏 −

𝑏

𝑎 ∫ 𝑢(𝑥)𝑣′(𝑥)𝑑𝑥
𝑏

𝑎
  

𝒇(𝒙) 𝑭(𝒙) 

𝑢′ + 𝑣′ 𝑢 + 𝑣 

𝑘𝑢′ 𝑘𝑢 

𝑢′𝑢𝑛 
1

𝑛 + 1
𝑢𝑛+1 

 

𝑢′

𝑢
 ln(𝑢) 

𝑢′𝑒𝑢 𝑒𝑢 

𝑢′

√𝑢
 2√𝑢 

• Soit 𝑔 une solution particulière de (𝐸) 
 ⟺ 𝑔′ = 𝑎𝑔 + ℎ ⟺ 𝑔′ − 𝑎𝑔 = ℎ 

• 𝑓 − 𝑔 est solution de (𝐸0)  
⇔ (𝑓 − 𝑔)′ = 𝑎(𝑓 − 𝑔) 
⟺ 𝑓′ − 𝑔′ = 𝑓 − 𝑔   
⟺  𝑓′ − 𝑎𝑓 =  𝑔′ − 𝑎𝑔 
⟺ 𝑓′ − 𝑎𝑓 = ℎ 
⟺ 𝑓 est solution de (𝐸) 
Or 𝑓 − 𝑔  est solution de (𝐸0) 
⟺ 𝑓(𝑥) − 𝑔(𝑥) = 𝑘𝑒𝑎𝑥 
⟺ 𝒇(𝒙) = 𝒌𝒆𝒂𝒙 + 𝒈(𝒙) 

➢ Calcul d’aire : 

 
Si 𝑎 < 𝑏 et 𝑔 ≤ 𝑓 alors :  

𝒜 = ∫ (𝑓(𝑥) − 𝑔(𝑥))
𝑏

𝑎

𝑑𝑥 

exprimée en u.a. 


