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Méthode : Identifier la structure la plus proche de l’expression a primitiver, ajouter un éventuel

facteur correctif et primitiver a aide des tableaux ci-dessus.

/ e Equations différentielles et solutions

(Eo) :y' = ay

y' =ay+b

(E):y'=ay+h
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e Soit g une solution particuliere de (E)
=g =ag+h &g —ag=nh

e f — gestsolutionde (Ej)

e(f-g9)=af-9)
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e f—af =g —ag

s f'—af =h

& f est solution de (E)

Or f — g estsolution de (E,)

& fx) —gx) = ke™

& f(x) = ke™ + g(x)

K Calculintégral : [’ f(x)dx = F(b) — F(a)

Ou F est une primitive de f sur un intervalle I contenanta et b
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[, Gy dx+ f fG) dx = [ f(x) dx
af) fedx+p [ g()dx = [7(a f(x) + B g(x)) dx
sif =0eta < b,alorsf;f(x)dx >0
si f(x) = g(x) alors f;f(x) dx > f;g(x) dx
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exprimée en u.a.




